L-HAKEN POSITIONIERER

» Zweiachsiger Positionierer mit robusten
Vierpunktkontakt-Radialkugellager und Zahnrad
mit 360-Grad-Drehung an Haupt- und Tischachse
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e [eicht anpassbar, um Ihrer Anwendung zu
entsprechen

O

* Kann far Tragfahigkeit bis zu 4535,9 kg
ausgelegt werden

* Betrieben durch Haupt- und Hilfsachse mit
Roboter-Servomotoren
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e Integrierbar mit allen Robotern

* Bauteile-Lastschwerpunkt ist optimiert mit
verstellbaren Gegengewichten
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* Achse mit Drehvorschub fur Arbeitssticke kann (;_DREH URG

unabhdngig von Hauptachse befrieben werden
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ur ooen gezeigres Gera
Breife 1626 mm (64”)
AusmaBe
Hoéhe 270 mm (507)
Hauptachse, Schalizeit 14,66 Sekunden
Hauptachse, Schaltweg 180°
Hilfsachse, Schalizeit 14,85 Sekunden
Hilfsachse, Schaltweg 180°
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